2021年北京市科学技术奖提名公示内容（公告栏）
一、项目名称
高精度微创血管介入手术机器人产业化及示范应用研究
二、候选单位

1、首都医科大学附属北京天坛医院;2、北京理工大学;3、北京市神经外科研究所;4、易度河北机器人科技有限公司;5、首都医科大学附属北京朝阳医院;6、河北医科大学第一医院;7、山西省人民医院
三、候选人

1、李佑祥;2、江裕华;3、肖楠;4、高宝丰;5、汪阳;6、刘新科;7、冯俊强;8、尤为;9、李聪慧;10、任少华;11、吕健;12、史文宝;13、陈希恒;14、邓丁伟;15、唐宇迪
四、主要知识产权支撑材料目录（限15个）
	序号
	知识产权类别
	名称
	国（区）别
	授权号
	授权公告日
	发明人
	权利人

	1
	发明专利权
	一种自动远程造影手术机器人系统
	中国
	ZL202010394283.8
	2021-10-26
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	2
	发明专利权
	用于血管腔内介入手术机器人推进机构的被动定位机械臂
	中国
	ZL202010199504.6
	2021-05-04
	肖楠，袁杭，王凯迪，曾昱雯
	北京理工大学

	3
	实用新型专利权
	一种远程造影手术机器人系统
	中国
	ZL202020768815.5
	2021-06-18
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	4
	实用新型专利权
	一种导丝控制器
	中国
	ZL201721136592.5
	2019-05-21
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	5
	实用新型专利权
	一种导管控制器
	中国
	ZL201721103239.7
	2019-07-23
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	6
	实用新型专利权
	一种机器人从端装置、操作系统
	中国
	ZL201721101960.2
	2019-07-23
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	7
	实用新型专利权
	一种机器人操作平台
	中国
	ZL201721099544.3
	2019-06-18
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	8
	实用新型专利权
	一种微创血管介入手术辅助系统导丝加紧机构
	中国
	ZL202122148798.2
	2022-04-08
	史文宝，陈阳
	易度河北机器人科技有限公司

	9
	实用新型专利权
	一种导丝控制器
	中国
	ZL201721104188.X
	2019-05-24
	李佑祥，江裕华
	首都医科大学附属北京天坛医院，李佑祥，江裕华

	序号
	知识产权类别
	名称
	标准类别
	标准编号
	标准发布日期
	标准起草单位
	标准起草人

	1
	标准
	微创血管介入手术机器人YDHB-NS01产品标准
	企业标准
	Q/130600-YDHB-NS01-2021
	2021-08-05
	易度河北机器人科技有限公司，北京理工大学学，首都医科大学附属北京天坛医院
	高宝丰，肖楠，杨姝，陈阳，李佑祥

	序号
	知识产权类别
	论文(著作)名称
	刊名/出版社
	年卷期页码
	发表时间

(年月日)
	通讯

作者

（含共同）
	第一

作者

（含共同）
	论文全部作者

	1
	论文
	Animal Experiment of a Novel Neurointerventional Surgical Robotic System with Master-Slave Mode
	Applied Bionics and Biomechanics
	2021:8836268
	2021-01-28
	江裕华
	刘克云
	刘克云，江裕华，李佑祥

	2
	论文
	Initial Clinical Trial of Robot of Endovascular Treatment with Force Feedback and Cooperating of Catheter and Guidewire
	Applied Bionics and Biomechanics
	2018:9735979
	2018-04-16
	刘克云，李佑祥
	江裕华
	江裕华，刘克云，李佑祥

	3
	论文
	Reciprocating Operation Method for Vascular Intervention Surgery Robot
	IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA)
	2020
	2020-10-13
	肖楠
	王凯迪
	王凯迪，袁杭，曾昱雯，肖楠

	4
	论文
	Design of a Novel Balloon Catheter Delivery Mechanism for the Vascular Interventional Robotic System
	IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA)
	2020
	2020-10-13
	肖楠
	袁杭
	袁杭，王凯迪，曾昱雯，肖楠

	5
	论文
	Blood Flow Simulation of Virtual Simulation System for Vascular Interventional Surgery
	IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA)
	2019
	2019-08-04
	尚腊梅
	高宝丰
	高宝丰，尚腊梅，蔡晓娟，江裕华，杨姝


五、国家法律法规要求的行业批准文件目录（限5个）

	序号
	审批文件名称
	产品名称
	审批单位
	审批时间
	批准有效期
	申请单位

	
	
	
	
	
	
	


六、提名意见
血管介入治疗以创伤小、恢复快、愈后佳的优势，在心脑血管病的治疗中逐渐成为最佳治疗方式。但是介入治疗手术仍存在制约其学科发展的瓶颈：手术操作难度大、器械定位精度稳定性低，患者面临稳定性及精确性不高带来的手术风险；辐射伤害大，介入医师面临辐射导致的白细胞降低及细胞癌变风险等；心脑血管疾病诊疗模式急需转变。
在此背景下，首都医科大学附属北京天坛医院李佑祥教授带领医工交叉团队共同研发了高精度微创血管介入手术机器人系统，该机器人已先后获得科技部国家重点研发计划、北京市科委国家重大研发计划匹配项目的立项支持。针对于传统医疗模式，该机器人有以下优点：系统精确性、稳定性与安全性高；能够减少介入医师的辐射伤害；可以远程操作，节省医疗成本，优化医疗资源配置。目前该项目已率先进入、并成为国内首个完成多中心临床试验的介入手术机器人，手术成功率100%，居国际领先地位。
同意提名该项目为北京市科学技术奖科学技术进步奖（类别：社会公益类）（一等奖）
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